Powiatowy Zarzad Drog
ul. Sygietynskiego 20
43-200 Pszczyna

Szczego6towa Specyfikacja Techniczna na roboty:

Wycinka drzew z pasa drogowego drogi powiatowej nr 4113S tj. ul. Zdrojowej
w Pszczynie
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D-01.02.01 USUNIECIE DRZEW

1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej ( SST ) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
rob6t zwigzanych z usunieciem drzew przydroznych.

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegb6towa specyfikacja techniczna ( SST ) jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji
robét zwigzanych z usuwaniem drzew zlokalizowanych w pasach drogowych drég utrzymywanych przez PZD Pszczyna
1.3. Zakres rob6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z robotami przygotowawczymi i
wycinkg drzew przydroznych w ramach biezgcego utrzymania drzewostanéw przydroznych .

1.4. Okres$lenia podstawowe

Stosowane okre$lania podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami

1.5. Wymagania dotyczace robét .

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$§¢ wykonanych roboét, bezpieczenstwo wszelkich czynno$ci na terenie budowy,
metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inzyniera/Kierownika
projektu.

2. MATERIALY
Nie wystepuja .

3.SPRZET

3.1. Wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé
pod wzgledem typdéw i ilo$ci wskazaniom zawartym w SST, PZ] lub projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu. Sprzet bedacy wtasnoscia Wykonawcy lub wynajety
do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami
ochrony Srodowiska i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania.

3.2. Sprzet do usuwania drzew.
Do wykonywania rob6t zwigzanych z usunieciem drzew nalezy stosowac :
pity mechaniczne,
- mechaniczne frezarki do frezowania pni lub rdéwnowazne specjalistyczne maszyny przeznaczone do
karczowania pni oraz ich usuniecia z pasa drogowego.
- rebarki do zrebkowanie (rozdrabniania) konaréw i gatezi lub specjalistyczny sprzet réwnowazny do przerobu
gatezi na kore drzewng,
- podno$nik samochodowy koszowy - zwyzka.

4, TRANSPORT

4.1. Wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie na jakos¢
wykonywanych robét i wtasciwosci przewozonych materiatéw Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetniaé
wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o$§ i innych
parametréw technicznych. Wykonawca bedzie usuwaé¢ na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

4.2. Transport pni .

Pnie nalezy przewozic¢ transportem samochodowym .

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy. Wykonawca jest odpowiedzialny
za stosowane metody wykonywania robot.
5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew .
a) Roboty zwigzane z usunieciem drzew obejmujg wyciecie: drzew, sfrezowanie odziomkéw pni drzew co najmniej
15 cm ponizej krawedzi jezdni
b) badZ skarpy, wywiezienie pni (grubizny) poza teren pasa drogowego oraz zrebkowanie gatezi i konaréw
pozyskanych z koron drzew z wywozem poza teren pasa drogowego z utylizacja przez Wykonawce,
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Ros$linno$¢ istniejgca w pasie robét drogowych, nie przeznaczona do usuniecia, powinna by¢é przez Wykonawce
zabezpieczona przed uszkodzeniem. Jezeli roslinno$¢, ktéra ma by¢ zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona przez
Wykonawce, to powinna by¢ ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb zaakceptowany przez odpowiednie
wiladze.

5.3. Usuniecie pni drzew i krzewéw znajdujace sie w poboczu drogi lub w pasie robdét ziemnych, powinny by¢
wykarczowane.

5.4. Zniszczenie pozostatosci po usunietej roslinnosci .

Sposéb zniszczenia pozostatosci po usunietej roslinnosci powinien byé zgodny z ustaleniami SST lub wskazaniami
Zamawiajacego. Przerobienie gatezi i konaréw na kore drzewna za pomoca specjalistycznego sprzetu powinno
odpowiada¢ zaleceniom producenta sprzetu . Nieuzyteczne pozostato$ci po przerébce powinny byé usuniete przez
Wykonawce z terenu robot oraz utylizowane przez Wykonawce .

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jako$ci robot .

Sprawdzenie jako$ci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnoSci usuniecia roslinnosci , wyfrezowania odziomkéw pni
i wyréwnania miejsca prowadzonych roboét.

7.0BMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg
7.2.Jednostka obmiaru

Jednostka obmiarowa robét zwigzanych z usunieciem drzew jest - sztuka (szt.)

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Zasady odbioru robét
Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg ustalong dla danej
pozycji kosztorysu
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt.7.
- roboty przygotowawcze
- wyciecie drzew.
- wywiezienie pni poza teren pasa drogowego oraz przerobienie gatezi na kore drzewng .
- zasypanie dotéw po wyfrezowaniu odziomkéw pni gruntem rodzimym .
- uporzgdkowanie miejsca prowadzonych robét.
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